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Näide: diferentsiaalvõrrandi ilmutamata lahend 
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Harilikud diferentsiaalvõrrandid 
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Volterra–Lotke 
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 x   – saak 

  y –  röövloom 

 K1,   K2,  K3,  A,  B  –  const   
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2.  järku osatuletistega diff. võrrandid 
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3. elliptilised 
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Elastsusteooria 3D 
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Navier- Stokes’i võrrandid hüdrodünaamikas, 3D 
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 u, v, w –  kiiruse komponendid 

x, y, z –  koordinaadid 

 p  –  surve 

μ  –  viskoosus 

zyx
F,F,F     –  välisjõud    
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Hetkväärtused ja mälu 

 

 .constA       ),t(FA)t(G   

  hetkväärtuste vaheline seos 
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  võtab arvesse ajal τ ka eelmisi väärtusi intervallis [0, t] 
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   sidumiintegral 

Volterra   integralvõrrand 
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bioloogilised protsessid viiteajaga 



Näide:   mälu 



Integro–differentsiaalvõrrandid 
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)(G   – relaksatsioonifunktsioon 
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Olulised matemaatilised mudelid 
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